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HO-xxxx Serie
Udc =24 VDC

Elektronik fir die Maschine

Merkmale:
Polwicklung/héchste Leistungsdichte

Nd-

Fe-B Magnete

Resolver (Sinuskommutierung)

Kabelschwanz
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Kenndaten H0-0003 | H0-0006 | HO-0009
ZK-Spannung Uge |V 24 24 24
Nennmoment Mn Nm 0,03 0,06 0,09
Nennstrom In A 2,4 2,4 3,2
Stillstandsmoment Mo Nm 0,03 0,06 0,09
Stillstandsstrom lo A 2,3 2,3 3,0
Max. Impulsmoment Mmax |[Nm 0,07 0,12 0,17
Max. Motorstrom lmax  |A 5,1 4.6 5,6
Nenndrehzahl* nN min”’ 4500 3000 3000
Mech. Grenzdrehzahl |nnax min’' 12000
Nm/A
Drehmomentkonstante |Kt V/100 0,013 0,027 0,030
Spannungskonstante |Ke
i 0 0,8 1,6 1,8
Widerstandph-ph Rph
L Q 2,6 2,6 2,4
Induktivitatph-pn Lpn
. mH 0,2 0,4 0,3
El. Zeitkonstante Tel
Therm. Zeitkonstante |T ms 0,08 0.15 0.13
) " Imin 8 10 12

Tréagheitsmoment J kgcm2 0,20 0,38 0,56
Gewicht m kg 0,11 0,14 0,16
Léange K mm 42 52 62

* Andere Wicklungen / Nenndrehzahlen mdglich; Toleranz +/-10%

Schutzart

Elektrische Anschliisse
Thermischer Motorschutz
Nenndaten
Servoverstarker
Flansch/Welle

Technische Anderungen vorbehalten

1P40
Kabelschwanz
keinen

nach EN 60034-1, Ta = 40°C, Tuer = 110 K, Flanschtemperatur < 65°C
Statorwicklungen fiir Zwischenkreisspannung Ucc = 24 VDC, andere Spannungen optional

nach DIN 42955 N, optional R
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Biirstenlose Servomotoren /| /| JTRON ..

H2-xxxx Serie
Udc =320 /560 VDC

Elektronik fur die Maschine

Merkmale: Optionen:
Polwicklung/hdchste Leistungsdichte Haltebremse, Encoder
Nd-Fe-B Magnete PaBfeder DIN 6885

Resolver (Sinuskommutierung) Sonderwelle/-flansch

Steckeranschliisse Servogetriebe, Kabelschwanz
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20 K (K1 Bremse) 5555

Kenndaten H2-0026 | H2-0053 | H2-0074 | H2-0095
ZK-Spannung Uge |V 320 | 560 320 | 560 320 | 560 320 | 560
Nennmoment My  [Nm 0,24 0,45 0,67 0,84
Nennstrom I |A 068 | 068 | 1,11 | 0,65 [ 1,55 | 0,89 | 1,90 | 1,19
Stillstandsmoment Mo [Nm 0,26 0,53 0,74 0,95
Stillstandsstrom b |A 0,70 | 0,70 | 1,26 | 0,73 | 1,66 | 0,95 | 2,00 | 1,31
Max. Impulsmoment Mmax [Nm 1,0 2,0 2,8 3,6
Max. Motorstrom lmax A 29 | 29 | 51 [ 30 | 67 ] 39| 85 [ 53
Nenndrehzahl* ny  |min 4500
Mech. Grenzdrehzahl Nmax |min” 12000
Drehmomentkonstante |Kr [Nm/A 0,37 | 0,37 | 0,42 | 0,73 | 0,45 | 0,78 | 0,45 | 0,73
Spannungskonstante Ke [Vv/1000 | 21,0 | 21,0 | 25,5 | 44,0 | 27,0 | 47,0 | 27,0 | 44,0
Widerstandpp.pn Ren |Q 36,8 | 36,8 | 17,4 | 54,0 | 12,1 | 37,9 8,4 21,6
Induktivitéatpn-pn Lpn |mH 62,0 | 62,0 | 34,1 104 | 22,8 | 70,0 | 19,4 | 49,1
El. Zeitkonstante Te |Mms 1,69 | 1,69 | 1,96 | 1,92 [ 1,89 [ 1,84 | 2,31 | 2,28
Therm. Zeitkonstante Tin  |min 13 15 20 22
| Tragheitsmoment J kgem® 0,06 0,08 0,10 0,12
Bremsmoment Mg:  [Nm 2,0
Gewicht ohne Bremse m kg 0,75 0,92 1,09 1,26
Gewicht mit Bremse mer |kg 1,19 1,36 1,53 1,70
Lange ohne Bremse K mm 67 82 97 112
Lange mit Bremse K1 |[mm 105 120 135 150

* Andere Wicklungen / Nenndrehzahlen méglich; Toleranz +/-10%

Schutzart

Elektrische Anschliisse
Thermischer Motorschutz
Nenndaten
Servoverstarker
Flansch/Welle

IP64, optional IP65 or IP67

Intercontec-Stecker (2 Stlick)

PTC, optional Thermoschalter 140°C, KTY oder NTC

nach EN 60034-1, Ta = 40°C, Tuer = 110 K, Flanschtemperatur < 65°C

Statorwicklungen flir Zwischenkreisspannung Uec = 320 oder 560 VDC, andere Spannungen optional
nach DIN 42955 N, optional R

Technische Anderungen vorbehalten 10/2007 - Daten Motore H2_v02d_bmp.doc



Burstenlose Servomotoren /I/IOTR@N
yo!

H3-XXXX Serle Elektronik fir die Maschine
Udc = 320/560 VDC

Merkmale: Optionen:
Polwicklung/hdchste Leistungsdichte Haltebremse, Encoder
Nd-Fe-B Magnete PaBfeder DIN 6885

Resolver (Sinuskommutierung) Sonderwelle/-flansch
Steckeranschliisse Servogetriebe, Kabelschwanz
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30 K (K1 Bremse)
Kenndaten H3-0095 | H3-0190 | H3-0330 | H3-0420
ZK-Spannung Use |V 320 | 560 | 320 | 560 | 320 | 560 | 320 | 560
Nennmoment Mn |Nm 0,86 1,60 2,9 3,1
Nennstrom I |A 1,43 | 128 | 243 | 1,46 | 395 | 225 | 370 | 2,28
Stillstandsmoment Mo |[Nm 0,95 1,90 3,25 4.2
Stillstandsstrom b |A 1,47 | 132 | 275 | 1,66 | 425 | 245 | 480 | 2,95
Max. Impulsmoment Mmax|Nm 2,4 5,2 9,45 12,3
Max. Motorstrom lmax |A 54 | 49 [ 111 ] 67 | 186 | 106 | 21,0 | 1209
Nenndrehzahl* ny  |min” 3000
Mech. Grenzdrehzahl Nmax [min™ 12000

Drehmomentkonstante |Ky |Nm/A 0,65 | 0,72 | 0,69 | 1,14 | 0,76 | 1,34 | 0,88 1,42
Spannungskonstante Ke [V/1000 | 39 435 | 415 69 46 81 53 86

Widerstanden.pn Ren (@ 9,90 | 12,6 | 3,95 | 11,6 | 2,20 | 6,50 | 1,77 | 4,60
Induktivitaten.pn Lpn [mH 30,6 | 38,0 | 154 | 423 | 9,8 | 30,6 | 10,0 | 26,1
El. Zeitkonstante Ter |Mms 3,10 | 3,00 | 3,90 | 3,65 | 4,45 | 4,70 | 5,60 | 5,70
Therm. Zeitkonstante Tin |min 25 30 33 36
| Tragheitsmoment J  |kgem? 0,5 0,7 1,1 1,5
Bremsmoment Mg: |[Nm 4.5
Gewicht ohne Bremse m  |kg 1,52 2,09 3,22 4,35
Gewicht mit Bremse me: |kg 2,11 2,68 3,81 4,94
Lange ohne Bremse K |mm 96 114 150 186
Léange mit Bremse K1 |mm 138 156 192 228

* Andere Wicklungen / Nenndrehzahlen mdglich; Toleranz +/-10%

Schutzart IP64, optional IP65 or IP67

Elektrische Anschliisse Intercontec-Stecker (2 Stlick)

Thermischer Motorschutz  PTC, optional Thermoschalter 140° C, KTY oder NTC

Nenndaten nach EN 60034-1, Ta = 40°C, Tuer = 110 K, Flanschtemperatur < 65°C

Servoverstarker Statorwicklungen flr Zwischenkreisspannung Ucc = 320 oder 560 VDC, andere Spannungen optional
Flansch/Welle nach DIN 42955 N, optional R

Technische Anderungen vorbehalten 10/2007 - Daten Motore H3_v02d_bmp.doc



Burstenlose Servomotoren /I/IOTR@“ n

H4-xxxx Serie Elektronik fur die Maschine
Udc = 320/ 560 VDC

Merkmale: Optionen:
Polwicklung/héchste Leistungsdichte Haltebremse, Encoder
Nd-Fe-B Magnete PaBfeder DIN 6885
Resolver (Sinuskommutierung) Sonderwelle/-flansch

Steckeranschliisse Servogetriebe, Kabelschwanz
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40 K (Kl Bremse)
Kenndaten H4-0410 | H4-0630 | H4-0860
ZK-Spannung Ugc |V 320 | 560 | 320 | 560 320 | 560
Nennmoment Mn [Nm 3,2 4,6 6,1
Nennstrom N A 50 | 28 | 70| 365 | 83 [475
Stillstandsmoment Mo |Nm 4.1 6,3 8,6
Stillstandsstrom b |A 60 | 34 |92 475 112] 64
Max. Impulsmoment Mmax|Nm 11,1 18,5 27,3
Max. Motorstrom lmax |A 240 136 [400] 210 | 53 | 31
Nenndrehzahl* ny  |min 3000
Mech. Grenzdrehzahl Nmax |min’ 9000
Drehmomentkonstante Kt |INm/A 0,67 1,19 (0,69 | 1,32 | 0,77 | 1,34
Spannungskonstante Ke |V/1000 | 40,5 72 41,5 80 46,5 81
Widerstandph-ph Ren |Q 1,24 | 4,00 |0,70| 2,70 | 0,59 | 1,81
Induktivitétph-pn Len |mH 106 | 34,0 | 6,9 | 255 6,2 | 18,6
El. Zeitkonstante Te [ms 8,5 8,5 9,9 9,5 10,5 | 10,3
Therm. Zeitkonstante T |min 29 31 33
| Trigheitsmoment J_ |kgem? 1,7 2,6 3,5
Bremsmoment Mg [Nm 9,0
Gewicht ohne Bremse m  |kg 4,3 5,3 7,0
Gewicht mit Bremse mer |kg 5,1 6,1 7,8
Lange ohne Bremse K |mm 129 159 189
Léange mit Bremse K1 |mm 170 200 230
* Andere Wicklungen / Nenndrehzahlen mdglich; Toleranz +/-10%
Schutzart IP64, optional IP65 or IP67

Elektrische Anschllisse
Thermischer Motorschutz
Nenndaten
Servoverstarker
Flansch/Welle

Intercontec-Stecker (2 Stiick)

PTC, optional Thermoschalter 140°C, KTY oder NTC

nach EN 60034-1, Ta = 40°C, Tuer = 110 K, Flanschtemperatur < 65°C

Statorwicklungen fiir Zwischenkreisspannung Uec = 320 oder 560 VDC, andere Spannungen optional
nach DIN 42955 N, optional R

Technische Anderungen vorbehalten 10/2007 - Daten Motore H4_v02d_bmp.doc



Burstenlose Servomotoren /I/IOTR@“ o

H5-xxxx Serle Elektronik fur die Maschine
Udc = 320 /560 VDC

Merkmale: Optionen:
Polwicklung/héchste Leistungsdichte Haltebremse, Encoder
Nd-Fe-B Magnete PaBfeder DIN 6885
Resolver (Sinuskommutierung) Sonderwelle/-flansch

Steckeranschliisse Servogetriebe, Kabelschwanz
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Kenndaten H5-1160 | H5-1490 | H5-1870 | H5-2730
ZK-Spannung Uge |V 320 | 560 | 320 | 560 | 320 | 560 | 320 | 560
Nennmoment My |Nm 8,4 10,9 14,3 21
Nennstrom N |A 132 | 79 | 156 | 96 | 224 [ 131 | 254 | 14,9
Stillstandsmoment My |[Nm 11,6 14,9 18,7 27,3
Stillstandsstrom b |A 173 | 103 | 202 | 125 | 27,9 | 164 | 324 | 19,0
Max. Impulsmoment Mmax|[Nm 32 41 51 75
Max. Motorstrom lmax |A 82 | 49 | 80 | 49 | 105 | 61 | 116 | 68
Nenndrehzahl* ny_ |min” 3000
Mech. Grenzdrehzahl  |npa [min 9000
Drehmomentkonstante |Ky |Nm/A 0,67 | 1,12 | 0,74 | 1,19 | 0,67 | 1,14 | 0,84 | 1,44
Spannungskonstante Ke |V/1000 | 40,5 68 445 72 40,5 69 51,0 87
Widerstandph.ph Ren [Q 0,25 | 0,71 | 0,19 | 0,48 | 0,12 | 0,35 | 0,12 | 0,32
Induktivitétph-pn Lpn |mH 4,0 11,4 | 3.2 8,5 2,2 6,4 2,3 6,8
El. Zeitkonstante Te [ms 16,0 | 16,1 | 16,8 | 17,7 | 183 [ 183 | 192 | 21,0
Therm. Zeitkonstante Tin |min 50 55 60 75
| Tragheitsmoment J kgem® 6,8 8,3 11,0 15,3
Bremsmoment Mg, [Nm
Gewicht ohne Bremse m  |kg 8,1 10,1 12,1 16,1
Gewicht mit Bremse mgr |kg 9,2 11,2 13,2 17,2
Lange ohne Bremse K |mm 172 200 230 290
Lange mit Bremse K1 [mm 224 252 282 342
* Andere Wicklungen / Nenndrehzahlen méglich; Toleranz +/-10%
Schutzart IP64, optional IP65 or IP67

Elektrische Anschliisse
Thermischer Motorschutz
Nenndaten
Servoverstarker
Flansch/Welle

Intercontec-Stecker (2 Stlick)

PTC, optional Thermoschalter 140° C, KTY oder NTC

nach EN 60034-1, Ta = 40°C, Tuer = 110 K, Flanschtemperatur < 65°C

Statorwicklungen fiir Zwischenkreisspannung Uec = 320 oder 560 VDC, andere Spannungen optional
nach DIN 42955 N, optional R

Technische Anderungen vorbehalten 10/2007 - Daten Motore H5_v02d_bmp.doc
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